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INNOVATIVE LITHIUM-ION

Wadzki Paletowe Serii A Mini Walkie / Li-lon

0 udzwigu 1500Kkg / 2000kg
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Wazki Paletowe Serii A Mini Walkie / Li-lon to nowa generacja produktow
oferowanych przez Hangcha, dedytkowana w szczegolnosci do branzy
magazynowej i logistycznej. Dzieki zastosowaniu technologii litowo-jonowej

wozKki cechujg sie duzg wydajnoscig, wygodg i bezpieczenstwem
uzytkowania, niskimi kosztami eksploatacji oraz krotkim czasem tadowania
baterii. Wozki te sg idealnym narzedziem niezbednym przy zatadunku,
roztadunku i przemieszczaniu towarow na paletach w magazynach,
sklepach czy zaktadach produkecyjnych.

« tatwo
- Efektywnie
 Ekonomicznie

Wyglad

/ Przy tworzeniu Wazkéw Paletowych Serii A
Mini Walkie Li-lon zastosowano unikalny
przemystowy design oparty na najnowszych
trendach we wzornictwie. Wyglgd wazkow
cechujg atrakcyjna stylistyka, gtadkie linie,
zwarta i ergonimiczna budowa.

/ Dzieki zastosowaniu elementdw wytwarzanych
za pomocg technologii ttoczenia stali oraz
wtryskowego formowania tworzywa
konstrukcja wozkow jest bardzo solidna
i trwata, a procesy produkcyjne nie obcigzajg
srodowiska.

Wysoka Wydajnoscé

/ Wysoka moc i B-godzinny czas pracy baterii spetniajg oczekiwania
najbardziej wymagajgcych uzytkownikow.

/ Silnik trakcyjny z magnesami trwatymi zapewnia rewelacyjne osiggi
i emituje mato ciepta.

/ Najnowszy kontroler CURTIS gwarantuje wysoka wydajnosc i petng
kontrole nad wazkiem.

/ Hamulec rekuperacyjny zabezpiecza przed niekontrolowanym
zjazdem z pochytosci.

/ Kontrolery, elementy uktadu hydraulicznego, przetgczniki oraz inne
kluczowe podzespoty dostarczane sg przez renowanych producentow.

/ Dzigki technologii szybkiego tadowania czas potrzebny do petnego
natadowania baterii to jedynie 2 godziny, a bateria wytrzymuje
1200 cykli tadowania bez spadku wydajnosci.

/ Wysokiej jakosci bateria, zaprojektowana z zastosowaniem
najnowszych technologii zapewnia $wietne osiggi i efektywne
wykorzystanie energii.

Komfort

/ Optymalna konstrukcja wazka zapewnia operatorowi
bardzo dobrg widocznose.

/ Dzieki matym rozmiarom operowanie wozkiem jest tatwe
i bardzo wygodne, a duzy kat pracy dyszla pozwala na
prace w ciasnych miejscach takich jak np. kontener.

/ Standartowa wysoko$¢ widet BOmm oraz uktad prowadzgcy
pozwala na tatwe wjezdzanie i wyjezdzanie spod palet.

/ Mate rozmiary baterii, niska masa oraz tatwy dostep z boku
wazka umozliwajg szybka wymiane.

/ Mozliwosc tadowania baterii bez koniecznosci ich demontazu.

Niezawodnosé

/ Trzy punkty podparcia oraz dodatkowe kota boczne gwarantujg
wysoka stahilnose wozka i bezpieczenstwo uzytkowania.

/ Niezawodny uktad elektryczny dzieki zabezpieczeniu wszystkich ztgcz
i wigzek przed wilgocig oraz uszkodzeniami mechanicznymi.

/ Nowatorski uktad hydrauliczny cechuje sie cichg praca, niskimi
wibracjami oraz ptynnym dziataniem w trakcie podnoszenia
i opuszcznia tadunku.

/ Widty wykonane ze stali ttoczonej charakteryzujg sie wysokg trwatoscig
oraz odpornoscig na uszkodzenia, a odpowiednio uksztattowane
koncowki znacznie utatwiaja operatorowi prace.

/ Stalowa ostona kota zapewnia wysoki poziom ochrony przed
uszkodzeniami.

/ Whudowany system bezpieczenstwa na biezgco monitorujgcy napigecie
i natezenie pradu, oraz temperature baterii zapewnia bezpieczng prace.

/ Umiejscowienie baterii wewnatrz obudowy wdzka zapewnia ochrong
przed uszkodzeniami.

tatwa wymiana baterii

Duzy kat pracy dyszla utatwia operowanie
w ciasnych miejscach takich jak np. kantener

tatwa w obstudze modutowa kierownica
pozwala na sterowanie wézkiem jedng reka,
a jej konstrukcja umozliwia wymiang
kazdego podzespotu oddzielnie

Atrakcyjna stylistyka, gtadkie linie, zwarta
i ergonimiczna budowa

Wydaijne, poreczne i lekkie tadowarki




2 godziny
tadowanania baterii

e

6 godzin pracy

Bezpieczenstwo

/ Trzy uktady hamulcowe: hamulec postojowy,
awaryjne hamowanie biegiem wstecznym oraz
hamulec awaryjny znacznie poprawiajg
bezpieczenstwo uzytkowania.

/ Zabezpieczenie przed niekantrolowanym
zjazdem z pochytosci.

/ Wytacznik bezpieczenstwa na kierownicy chroni
operatora przed najechaniem przez wozek.

/ Bedacy na wyposazeniu standardowym
elektroniczny ogranicznik podnoszenia zapobiega
przecigzeniu silnika pompy hydraulicznej oraz
ogranicza zuzycie energii.

/ Wazek automatycznie przetgcza sie w stan
uspienia po 30 min bezczynnosci.

tatwa ohstuga

/ Wskaznik natadowania baterii informuje operatora
0 koniecznosci ponownego tadowania.

/ Prosty dostep do podzespotdw dzieki w petni
demontowalnej obudowie.

/ Wszystkie obracajgce sie czesci wozka wyposazone
sg w tatwo dostepne punkty smarowania co znacznie
utatwia obstuge i przedtuza zywotnosc podzespotow.

Standardowa konfiguracja

/ Bezszczotkawy silnik trakcyjny z magnesami trwatymi (2.0t).

/ Silnik trakcyjny z magnesami trwatymi (1.5t).

/ Wytgcznk bezpieczenstwa.

/ Wskaznik natadowania baterii.

/ Poliuretanowe kota.

/ Widty o dtugosci 1150mm.

/ Zewnetrzny rostaw widet 560mm.

/ Elektroniczny ogranicznik podnoszenia.

/ Wytgcznik bezstykowy.

/ Kierownica modutowa.

/ Sygnat dZzwigkowy.

/ Wydajne baterie litowo jonowe.

/ Koncawki widet o ksztatcie utatwiajgcym
wjazd po palete.

/ Dodatkowe kota boczne [2.0t).

/ Podwajne kota tadunkowe.

/ Funkcja szybkiego tadowania.

/ Automatyczny tryb uspienia.

Opcje dodatkowe

/ Inna dtugosce i rozstaw widet.

/ Pojedyncze kota tadunkowe.

/ Zabezpieczenie kadem PIN.

/ Wysokos$e widet obnizona do 75mm.



Wazki Paletowe Serii A Mini Walkie / Li-lon o udzwigu 1500kg

Wazki Paletowe Serii A Mini Walkie / Li-lon o udzwigu 2000kg

11 Producent HANGCHA GROUP CO., LTD.
- 1.2 Typ CBD15-AMCI-|
% 1.4 Sterowanie Recznie prowadzony
g 15 | Udzwig nominalny 0 (k) 1500
g 18 Srodek ciezkosci fadunku c (mm) 600
18 Przestrzen tadunkowa x [mm]) 950
1.9 Rozstaw osi y [(mm) 1225
@
g 21 Masa wtasna (z baterig) kg 190
31 Rodzaj ogumienia Poliuretanowe
E 3.2 Wymiar ogumienia, przad @ 210x70
? 3.3 Wymiar ogumienia, tyt 2x @ 80x64
% 3.4 Wymiar ogumienia, kota boczne -
E 35 Kota, ilos¢ przad/tyt [x - koto napedowe) 1x/4
g" 3.6 Rostaw kat, przad bio (mm) -
3.7 Rozstaw kat, tyt bn (mm) 400
4.4 Wysokos¢ podnoszenia ha(mm]) 120
415 | Wysokose widet opuszczonych hiz (mm) 80
- 419 Dtugosc catkowita I (mm) 1669
8 4.21 | Szeroko$c catkowita b1 (mm) 568
§> 4.22 | Wymiary widet s/e/l [mm]) 50/160/1150
4.25 | SzerokosSc zewnetrzna widet bs (mm]) 560/580
4.32 | Przeswit na srodku rozstawu osi ma (mm) 30
4.35 | Promien zawracania Wa [mm) 1400%
51 Predkosc jazdy z tadunkiem/bez tadunku km/h 4.5/4.9
o 5.2 | Predko$c podnoszenia z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.05/0.06
g 5.3 Predkosc opuszcznia z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.04/0.045
5.8 Max. pokonywany pochyt z tadunkiem/ bez tadunku % 6/15
- o 6.1 Mac silnika trakcyjnego S2 60 min KW 0.65
E % 6.2 Maoc silnika podnoszenia S3 15% kw 0.8
©n o= 6.4 Napigcie/pojemnos¢ baterii V//Ah 24/40
8.1 Typ kontrolera jazdy DC
91 Producent kontrolera Curtis
1). Przy opuszczonych widtach, +60mm
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11 Producent HANGCHA GROUP CO., LTD.
1.2 Typ CBD20-AMC1-|
g 14 Sterowanie Recznie prowadzony
g 15 UdZwig nominalny 0 (ko) 2000
% 1.6 Srodek ciezkosci fadunku c (mm) 600
° 18 Przestrzen tadunkowa x (mm) 960
1.9 Rozstaw osi y [(mm) 1299
@
g 21 Masa wtasna (z baterig) kg 270
31 Rodzaj ogumienia Poliuretanowe
E 3.2 Wymiar ogumienia, przod @ 250x80
g 33 Wymiar ogumienia, tyt 2x @ 80x64
2 3.4 Wymiar ogumienia, kota boczne @ 70x40
E 3.5 Kota, ilos¢ przad/tyt (x - koto napedowe) 1x+2/4
é‘ 36 Rostaw kat, przad bio (mm) 432
37 Rozstaw kot, tyt b (mm) 400
4.4 Wysokose podnoszenia ha (mm) 120
415 Wysokos¢ widet opuszczonych hiz (mm) 80
N 418 Dtugosc catkowita I (mm) 1728
& 4.21 Szerokos¢ catkowita b1 (mm) 680
§ 4.22 | Wymiary widet s/e/l [mm) 50/160/1150
4.25 Szerokosc¢ zewnetrzna widet bs (mm]) 560/680
4.32 | Przeswit na $rodku rozstawu osi ma (mm) 30
4,35 | Promien zawracania Wa (mm) 14829
5.1 Predkosc jazdy z tadunkiem/bez tadunku km/h 4/5.5
= 5.2 | Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.027/0.040
'8 53 Predkos$¢ opuszcznia z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.042/0.038
5.8 Max. pokaonywany pochyt z tadunkiem/ bez tadunku % 8/16
- o B.1 Mac silnika trakcyjnego S2 60 min kW 0.8
E % B.2 Mac silnika podnoszenia S3 15% kW 0.8
n o= B.4 Napigcie/pojemnosc¢ baterii V//Ah 48/20
81 Typ kontrolera jazdy DC
9.1 Producent kontrolera Curtis
1). Przy opuszczonych widtach, +56mm
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